СПЕЦТЕХНОЛОГІЯ  ЕЛЕКТРОМОНТЕРІВ
тема: Будова та принцип дії асинхроного двигуна
1. Назвати основні частини асинхроного двигуна:

а) станина, сердечки, обмотка статора, ротор;
б) станина, сердечник, обмотка ротора, вентилятор, болт для заземлення;
2. Чому сердечник статора і ротора набирають із тонких листів електротехнічної сталі, ізольоівних лаком один від одного?

а) для зменшеня втрат на вихрові струми; 

б) для зменшення втрат на перемагнічування;
3. Які матеріали використовують для виготовлення короткозамкненої обмотки ротора?
а) алюміній;
б) алюміній та мідь;
в) мідь та електротехнічна сталь.
4. Чим відрізняється двигун з фазною обмоткою ротора, від двигуна з короткозамкненою обмоткою ротора?

а) наявністю контактних кілець і щіток;
б) наявністю пазів для охолодження;
в) кількістю котушок статора.
5. З якою метою двигун з фазною обмоткою ротора виконують з контактними кільцями і щітками?

     а) для підключення двигуна до мережі;
     б) для з´єднання ротора з регулюючими реостатами.
     6. Яка швидкість перетину силовими лініями обертового магнітного поля стержнів обмотки нерухомого ротора?
а) максимальна;
б) мінімальна;
в) дорівнює нулю.
7. Яка швидкість перетину силовими лініями магнітного поля стержнів обмотки ротора двигуна в режимі холостого ходу?
а) максимальна;
б) мінімальна;
в) дорівнює нулю.
8. Чи може ротор асинхронного двигуна розкрутитися до швидкості обертання магнітного поля?

а) може;
б) не може.
9. Як зміниться струм в обмотці ротора при збільшенні механічного навантаження на валу двигуна?

а) збільшиться;
б) не змінюється;
в) зменшується.
10. Чому дорівнюватиме струм в в обмотці ротора, якщо ротор буде обертатися із швидкістю обертання магнітного поля?

а) максимально можливому значенню;
б) нулю.
